UNIVERSITE - SANAYI i$ BIRLiGi
TOMTAS LIFT UP - TOMTAS’LA UCUSA GEC PROGRAMI Bk-1

Taraflar

TOMTAS Havacilik ve Teknoloji A.S.,
Erciyes Universitesi,

Kayseri Universitesi,

Abdullah Giil Universitesi
Programin Amaci

Bu programin amaci; havacilik, uzay bilimleri ve miithendislik alanlarinda 6grenim
goren lisans 6grencilerinin,
« Universitelerde edindikleri teorik bilgi birikimini gergek sanayi problemleri {izerinde firsat
saglamak,
 Havacilik ve savunma sanayii odakli, disiplinler aras1 ve proje tabanli ¢calismalar
yiiriitmelerini tesvik etmek,
* Tasarim, analiz, iiretim ve saha siireglerini dogrudan deneyimlemelerine imkan tanimak,
« Universite-sanayi is birligini siirdiiriilebilir ve kurumsal bir yapiya kavusturmak,
» Nitelikli insan kaynaginin erken asamada kesfedilmesine ve gelistirilmesine katk1
saglamaktir.

Bu hedefler dogrultusunda TOMTAS LIFTUP Programi kapsaminda taraflar arasinda

1s birligi yiirtitiilmesi amaglanmaktadir.

Kapsam

Program kapsami agagidaki faaliyetleri igermektedir:
* TOMTAS tarafindan belirlenen teknik ve miihendislik odakli proje basliklar1 kapsaminda
yiiriitiilecek proje tabanli 6grenci calismalari,
« Universiteler tarafindan segilecek dgrenci ekiplerinin proje gelistirme, uygulama ve
raporlama siiregleri, ( Bu yil pilot uygulamasi icin ekipleri tiniversite tarafindan segilecek olup
gelecek yillarda yeni bir sistem uygulunacaktir. )
« On rapor, ara degerlendirme ve final degerlendirme asamalariin gergeklestirilmesi,
* Proje ¢iktilarinin teknik yeterlilik ve uygulanabilirlik esaslarina gére degerlendirilmesi,

* Basarili bulunan 6grencilere yonelik 6diil ve uzun donem staj imkanlarinin saglanmasi.



TOMTAS ’1n Sorumluluklari

* Program kapsaminda ele alinacak proje konularinin ve teknik kapsamlarinin belirlenmesi,
 Uygun goriilen sayida projenin programa dahil edilmesi,

* Her proje i¢in proje yliriitiiclisti ve/veya teknik sorumlu atanmasi,

* Proje ekiplerinin, akademik programlariyla uyumlu olacak sekilde TOMTAS tesislerinde
saha ¢aligmasi1 yapabilmesine imkan saglanmasi,

» On rapor, ara degerlendirme ve final degerlendirme siireclerinin koordine edilmesi ve
yiriitiilmesi,

* Teknik yeterliligi uygun goriilen projelerin yarigma siirecine alinmasi,

* Basarili bulunan ekiplerin ilan edilmesi ve 6diillendirilmesi,

* Program sonunda basarili bulunan veya potansiyel gosteren 6grencilere uzun donem staj

teklifi sunulmasi.

Universitelerin Sorumluluklar

* Programin ilgili 6grencilere duyurulmasinin saglanmasi,

* Her proje i¢in havacilik, uzay bilimleri ve miithendislik bdliimlerinden olusan {i¢ (3) kisilik
proje ekiplerinin belirlenmesi,

(2026 y1l1 i¢in ekip sec¢imi tiniversiteler tarafindan gergeklestirilecektir.)

* Gerekli goriilmesi halinde akademik danigman gorevlendirilmesi,

« Ogrencilerin akademik yiikiimliiliikleri ile proje takviminin uyumunun gézetilmesi.

Proje ve Calisma Esaslarn

* Proje siiresi asgari bir (1) ay, azami dort (4) ay olarak belirlenmistir.

* Proje baglangicini takiben ilk 1 ay icerisinde takimlar tarafindan 6n rapor sunulacaktir.

* Proje ekiplerinin, TOMTAS tarafindan uygun goriilen tarihlerde saha ¢aligmalarina katilim
saglayacaktir.

* 2026 yilina 6zgii olmak iizere her proje icin her liniversiteden yalnizca bir (1) proje ekibinin

programa katilmas1 gerekir.



Degerlendirme ve Yarisma Siireci
* Teknik agidan yeterli bulunan projeler yarisma stirecine dahil edilir.
* Final degerlendirmesi sonucunda basarili bulunan ekip ilan edilir.

* Degerlendirme siirecinde asagidaki kriterler esas alinir:

- Teknik yeterlilik,
- Yenilikgilik ve 6zgiinliik,
- Uygulanabilirlik,

- Miihendislik yaklasimi ve sistematik ¢alisma disiplini.

Odiiller ve Staj imkanlar:

* Program kapsamindaki her proje i¢in birinci olan ekip, Kayseri Soganli Bolgesi’nde
gerceklestirilecek “TOMTAS’la UCUSA GEC” balon ugusu ile ddiillendirilir.

* Birinci olan ekipler arasindan yapilacak degerlendirme sonucunda secilen en basarili ekip,
TOMTAS heyeti ile birlikte yurt dis1 fabrika ziyareti veya uluslararasi fuar katilimina déhil
edilebilir.

* Birinci olan ekip tiyeleri TOMTAS uzun donem staj programina kabul edilir.

* Proje basarisiz olsa dahi, teknik yaklagimi ve ¢alisma disiplini uygun bulunan 6grencilere

TOMTAS tarafindan staj teklifi sunulabilir.

Fikri ve Sinai Miilkiyet Haklari

* Program kapsaminda tiretilen tiim raporlar, tasarimlar, analizler, simiilasyonlar, teknik
dokiimanlar ve diger ¢iktilara iligkin fikri ve sinai miilkiyet haklart TOMTAS Havacilik ve
Teknoloji A.S. ye aittir.

« Universiteler ve dgrenciler séz konusu ¢iktilar1 yalnizca ticari olmayan akademik amaglarla

ve TOMTAS 1n yazili onay1 ile kullanabilir.



TOMTAS Havacilik ve Teknoloji A.S. Ek-2
TOMTAS LIFTUP Program

Ogrenci Proje Cagrisi - Teknik Proje Tanimlari

Bu dokiiman, TOMTAS LIFTUP Programi kapsaminda 6grencilere agilacak projelerin teknik
cergevesini, beklentilerini ve degerlendirme esaslarini tanimlamak amaciyla hazirlanmaistir.

1. Talagh imalatta Esnek Uretim Sistemi
Projenin Amaci

Talasli imalat hatlarinda degisken {iriin ve operasyon kosullarina uyum saglayabilecek esnek
iiretim sistemi (Flexible Manufacturing System — FMS) yaklasimlarinin incelenmesi ve
kavramsal bir sistem mimarisinin ortaya konulmasidir.

Proje Kapsami

o Talash imalat siireclerinde kullanilan farkli makine tiplerinin (CNC torna, CNC freze
vb.) liretim hatti igerisindeki etkilesimlerinin analiz edilmesi

e Operasyon siralarinin ve makine-atama iligkilerinin modellenmesi

o Uretim esnekligini artirmaya ydnelik sistem senaryolarmin olusturulmasi
Teknik Calisma Bashklar:

e Makine parkuru ve operasyon matrislerinin olusturulmasi

o Uretim akislarmin simiilasyon tabanli degerlendirilmesi

o Esnek iiretim sistemi i¢in kavramsal yerlesim ve kontrol yaklagimi
Beklenen Ciktilar

o Esnek iiretim sistemi konsept dokiimani

e Senaryo bazli iiretim akis analizleri

o Teknik degerlendirme ve sonug raporu



2. Ses Sensorleri ile Talash imalat Siireclerinin Izlenmesi
Projenin Amaci

Talagl imalat sirasinda olusan akustik sinyallerin kullanilarak iiretim siirecinin
izlenebilirliginin artirilmasi ve takim durumu hakkinda ¢ikarimlar yapilmasidir.

Proje Kapsami

e Akustik emisyon ve ses sensorlerinin talagli imalat ortaminda kullaniminin
incelenmesi

e Ses verilerinin toplanmasi1 ve islenmesine yonelik temel yontemlerin degerlendirilmesi

o Akustik sinyaller ile takim asinmasi ve siire¢ anormallikleri arasindaki iliskinin
arastirilmasi

Teknik Calisma Bashklar:

e Sensor yerlesimi ve veri toplama prensipleri

o Giirilti ayiklama ve temel sinyal isleme teknikleri

e Akustik verilerin yorumlanmasina yonelik yaklasim gelistirilmesi
Beklenen Ciktilar

« Olgiim ve analiz metodolojisi dokiimani

o Ornek veri analizleri

o Teknik degerlendirme raporu

3. Titanyum Parcalarda Takim Omrii Optimizasyonu
Projenin Amaci

Titanyum ve titanyum alagimlarinin talasli imalatinda takim 6mriinii etkileyen parametrelerin
analiz edilmesi ve optimum kesme kosullarinin belirlenmesine yonelik miithendislik
yaklagiminin gelistirilmesidir.

Proje Kapsami
o Titanyum malzemelerin islenebilirlik karakteristiklerinin incelenmesi

o Kesme parametreleri, takim geometrisi ve kaplama tiirlerinin etkilerinin
degerlendirilmesi

e Takim asinma mekanizmalarinin analiz edilmesi



Teknik Calisma Bashklari
o Kesme hizi, ilerleme ve talas derinligi etkilerinin incelenmesi
o Takim asinma tiplerinin siiflandirilmasi
o Deneysel ve/veya literatiir destekli degerlendirmeler
Beklenen Ciktilar
e Optimum kesme parametreleri onerileri
e Takim 6mrii degerlendirme raporu

e Teknik analiz ve sonu¢ dokiimani

4. Baglama Aparatlar icin Deformasyon Analizi
Projenin Amaci

Talasgli imalat siireglerinde kullanilan baglama aparatlarinda olusan deformasyonlarin analiz
edilmesi ve parca hassasiyetine etkilerinin degerlendirilmesidir.

Proje Kapsam
e Baglama aparatlarinin yapisal davraniglarinin incelenmesi
o Baglama kuvvetleri ve temas kosullarinin analiz edilmesi
e Aparat tasarimina yonelik iyilestirme Onerilerinin gelistirilmesi
Teknik Calisma Bashklar:
e Sonlu elemanlar analizi (FEA) ile deformasyon hesaplari
e Gerilme ve yer degistirme dagilimlarinin degerlendirilmesi
e Tasarim 1yilestirme senaryolari
Beklenen Ciktilar
o FEA analiz sonug¢lari
e Aparat tasarimina yonelik teknik oneriler

e Analiz ve degerlendirme raporu



5. CAM ve CMM Verileri ile Takim Omrii Belirleme
Projenin Amaci

CAM iiretim verileri ile CMM 06l¢lim sonuglarinin birlikte degerlendirilerek takim
asinmasinin ve takim dmriiniin tahmin edilmesine yonelik bir metodoloji gelistirilmesidir.

Proje Kapsami
e CAM siire¢ parametreleri ile geometrik dl¢lim sonuglarinin iligskilendirilmesi
o Parca lizerindeki geometrik sapmalarin analiz edilmesi
e Takim durumu hakkinda ¢ikarim yapilabilecek gostergelerin belirlenmesi
Teknik Calisma Bashklar:
o CAM/CMM veri entegrasyonu yaklasimi
e Geometrik tolerans ve sapma analizleri
e Takim 6mrii tahminine yonelik kavramsal model
Beklenen Ciktilar
e Veri analiz metodolojisi
o  Ornek 6lgiim degerlendirmeleri

o Teknik rapor

6. Talagh imalat Sektoriinde Dinamik Uretim Planlama ve Cizelgeleme
Projenin Amaci

Talagli imalat ortamlarinda degisken iiretim kosullarina uyum saglayabilecek dinamik ve
esnek iiretim planlama yaklagimlarinin incelenmesidir.

Proje Kapsami

o  Uretim hattindaki belirsizliklerin (makine arizalari, degisken islem siireleri vb.)
modellenmesi

e Dinamik ¢izelgeleme problemlerinin degerlendirilmesi

o Karar destek mekanizmalarina yonelik temel yaklasim gelistirilmesi
Teknik Calisma Bashklar:

e Optimizasyon ve sezgisel yontemlerin incelenmesi

e Uretim simiilasyonlar



TOMTASH LISTU

o Planlama ve ¢izelgeleme senaryolarinin olugturulmasi
Beklenen Ciktilar
e Dinamik planlama yaklagimi dokiimani
e Senaryo bazli analiz sonuglari
o Teknik degerlendirme raporu
Genel Degerlendirme Esaslar:
o Projeler kavramsal tasarim ve miithendislik analizleri odaklidir.
o Ogrencilerden detayli imalat veya ticari iiriin gelistirme beklenmemektedir.

e Teknik dogruluk, miithendislik yaklagim1 ve raporlama kalitesi esas alinacaktir.





