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DERS BILGILERI
@ DEGERLENDIRME SiSTEMI
Faaliyet Tiirii Say1 Yo

Vize 1 20
Final 1 50
Kisa Sinav
Odev 1 10
Proje 1 20
Rapor
Diger (...... )

(3) Faaliyet tiirleri toplami %100 ’e ulagmasi gerekmektedir. Ders agma siirecinde, iiniversitenin kriterlerine gore

degerlendirme siireglerinde degisiklikler yapilabilir.

@DERSIN AMACI

(4) Amaglari en fazla 5 (bes) ciimle ile tanimlayiniz.

Bu ders amaci, ugak aerodinamiginin temellerinin ve hareket
denklemleri kavramlarinin &grencilere aktarilmasi, sabit
kanatli bir hava aracinin dinamik modelinin elde edilmesi
konularinda temel bilgiler kazandirmaktir.

DERSIN OZET iCERIiGi

Ders, ugusun gelisimine dair tarihsel bir genel bakisla baglar
ve ardindan dersin odak noktast hava aract dinamik
denklemlerinin elde edilmesi ve denge konularina kaydirilir.
Ucak dinamik denklemlerini olusturmak icin kullanilacak
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olan eksen sistemleri ve notasyonlar (eular agilar: ve sabit
eksenler, eksen doniisiimleri, referans geometri) incelenir.
Sabit kanatl bir hava aracinin 6 serbestlik dereceli dogrusal
olmayan hareket denklemleri elde edildikten sonra bu
denklemlerin dogrusallastirilmas1 yapilir. Hava aracinin
uzunlamasina ve yanal yonlii dogrusal hareket denklemleri
elde edilir. Uzunlamasina ve yanal yonlii modlar1 incelenir.
Hava araci dinamik analizlerinin detayli gosterilmesi icin
temsili  bir  Matlab/Simulink  simiilasyon = modeli
olusturulacak ve dersin siireci igerisinde gelistirilecektir.

Dersin temel kazanimi &grencilerin ugus dinamikleri ve
analizi konusunda bilgi ve becerilerinin gelistirmeleridir.
Buna ek olarak detayli kazanimlar asagidaki siralanmustir.

e Kararlilik ve kontrol agisindan ugak geometrisi ve
kontrol yilizeylerinin 6neminin 6grenilmesi

e  Sabit kanatli bir hava aracinin 6 serbestlik dereceli
dinamik denklemlerinin elde edilmesi

e Sabit kanatli bir hava aracinin trim (denge)
analizinin dneminin 6grenilmesi

e Sabit kanathh bir hava aracinin uzunlamasina ve
yanal dinamik denklemlerinin elde edilmesi ve
dinamik modlarinin incelenmesi

e  Sabit kanath bir hava aracinin 6 serbestlik dereceli
dinamik denklemlerinin Matlab/Simulink benzerim
ormaninda modellenmesin dgrenilmesi.

DERSIN OGRENME KAZANIMLARI

o Stengel, Robert F. Flight dynamics. Princeton
University Press, 2015.

e Roskam, J.: Airplane Flight Dynamics and
Automatic Flight Control, Part I and 1I,
DARCorporation, Lewrence, KS, 1998,

DERS KiTABI/ONERILEN KAYNAKLAR e Sevens, B.L. & Lewis F.L.: Aircraft Control and
Simulation, John Wiley & Sons, New York, NY,
1995.

e  Schmidt L.V.: Intorduction to Aircraft Dynamics,
American Institute of Aeronautics and
Astronautics, Reston, VA, 1998, www.aiaa.org

HAFTALIK AYRINTILI DERS iCERiGi

Hafta Konu Aciklama
1 Giris
2 Tanimlar, Koordinat Sistemleri, Euler A¢ilari, Doniisiim matrisleri

3 ISA Standart Atmosfer
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4 Hava Aracina Etkiyen Kuvvetler ve Momentler

5 Noktasal Kiitleli Bir Hava Aracinin Hareket Denklemleri

6 Ugus Fazlari

7 Vize

8 Sabit Kanatli Hava Aracinin Hareket Denklemleri

9 Trim (Denge) ve Dogrusallastirma

10 Statik Kararlilik

11 Dinamik Kararlilik ve Dinamik Modlarm Incelenmesi

12 Ucus Kontrole Giris

13 Proje Sunumlar1 ve Degerlendirme

14 Proje Sunumlari ve Degerlendirme

15 | YARIYIL SONU SINAVI

NO PROGRAMIN OGRENME CIKTILARI Katki Diizeyi

PY-1 | Matematik, fen ve mithendislik bilgisini uygulama yetenegi 4

PY-2 | Miihendislik problemlerini tanimlama, formiile etme ve ¢6zme yetenegi 4
Miihendislik ¢oziimlerinin kiiresel ve toplumsal boyutlardaki etkisini anlayabilmek i¢in

PY-3 T . L 3
kapsamli bir egitime sahip olma becerisi.
Miihendislik uygulamalar i¢in gerekli teknikleri ve modern miihendislik ve hesaplama

PY-4 : . L 4
ekipmanlarini kullanabilme becerisi.

PY-5 Proje yonetimi, analitik diisiinme ve etkili iletisim becerilerini grup caligmalar1 ve 4

sunumlar araciligiyla gelistirmek.

Katki Diizeyi: 0- Katki Yok 1- Cok Diigiik 2-Diisiik 3-Orta 4-Yiiksek 5-Cok Yiiksek

Dersin Egitmenin Adi-Soyadi:
Tarih:

imza:
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